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1 Software vorbereiten

Der Alvo-Feldspruher von HarvestMaster automatisiert die Anwendung von Behandlungen auf
Feldforschungsparzellen durch Spruhgerate mit mehreren Auslegern und direktem Kontakt zur
Ackerfurche sowie einem GPS-Empfanger.

Der Alvo-Feldspruher und die Mirus-Software verwenden HarvestMaster-Aktuatormodule zur Steuerung
der Geratehardware. Dieses vielseitige System kann das ganze Jahr Uber je nach Bedarf problemlos auf
andere Gerate umgestellt werden.

Im Vergleich zur Verwendung mehrerer Steuerungssysteme verwendet dieses System nur ein
einziges Softwareprogramm namens Mirus und ein vereinfachtes Steuerungssystem. Dies spart
Zeit und Geld, da das Personal nicht in mehrere Systeme eingewiesen werden muss. Im Grunde
genommen kann ein Benutzer die Mirus-Software fur nahezu alle Forschungsdatenerfassungs- und
Ceratesteuerungsanforderungen verwenden.

1.1 Mirus installieren

Mirus bietet die Benutzeroberflache und Softwaresteuerung des Alvo-Feldspruhers und ist fur die
Ausfuhrung auf einem robusten Tablet unter dem Betriebssystem Microsoft Windows 10 oder héher
konzipiert.

1.1.1 Systemvoraussetzungen
« Betriebssystem: Windows® 10 oder hdher; 32-Bit- oder 64-Bit-Betriebssystem
o Prozessorgeschwindigkeit: 2,0 GHz Quad Core
« Speicher: 8 GB oder mehr empfohlen
« Datenspeicher: 500 MB verfugbarer Festplattenspeicher
« Bildschirmauflésung: 1.280 x 800 oder héher

« Videowiedergabe: Windows Media Player Version 11 oder hoher

1.1.2 Mirus herunterladen und installieren
« Laden Sie Mirus auf www.harvestmaster.com herunter.

« FUhren Sie die Mirus-Softwareinstallation auf Ihnrem Rugged Tablet-Computer aus und befolgen Sie
die Anweisungen auf dem Bildschirm.

« Aktivieren Sie Mirus online unter www.harvestmaster.comy/activate.

1.2 GNSS-Attachment und Alvo-Feldspruher installieren

Die Mirus-Software erfordert das GNSS-Attachment und das Alvo-FledsprUher-Plugin zur Steuerung des
Alvo-Feldspruhers. Vor der Installation dieser Plugins mussen Sie Mirus installieren.

« lLaden Sie das GNSS-Attachment und den Alvo-Feldspruher auf www.harvestmaster.com herunter.
Die Dateien verwenden die Dateierweiterung .mbp.

« FUhren Sie die . mbp-Datei fur das GNSS-Attachment und die .mbp-Datei fur das Alvo-Feldspruher-
Plugin aus.

« Aktivieren Sie die Software online unter www.harvestmaster.comy/activate.

Software vorbereiten 6
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1.3 Behandlungskarten erstellen

Mirus identifiziert die Behandlungen fur jede Parzelle anhand einer Kartendatei. Erstellen Sie Ihre
Kartendatei auBBerhalb von Mirus in einem Tabellenkalkulationsprogramm oder einem Texteditor und
importieren Sie die Karte mit Mirus. Kartendateien mussen entweder das .csv- oder das .txt-Format
verwenden.

Eine Behandlung wird durch einen Namen identifiziert, der aus alphanumerischen Zeichen (nur
Buchstalben und Zahlen) besteht. Um mehrere Behandlungen fur eine Parzelle zu identifizieren, setzen Sie
ein Pluszeichen zwischen die Namen der Behandlungen (z. B. ,roundup+formulal®).

Rage Row Pt Treament Seedingiate  Seed Spadne Fur eine Karte im .csv-Format:
1 1 1M Formulal 3000 7
1 2 w2 el 34500 8 . . . .
: T 25000 ol « Erstellen Sie Spalten, um den Bereich, die Reihe und
1 4 ol 45000 a die Behandlungen fur jede Parzelle zu identifizieren.
1 5 105 Atrazine 2S00 10
1 6 106 RoundupDual 00D 45 A H H
) e D . . Fuuede_erstellte Spalte wird ein entsprechendes
1 & 10 Extend 3500 8 Attribut in Mirus erstellt.
1 9 109 Fungicide3 37000 5.5
1 n 110 Dual 41000 5
2 1 21 Roundup 32000 7
2 2 A2 Dual 34500 8

Geai

Plant Spray Map ¢
Legend
e data

JI piot

Extend | Fungiides | oual " RO I ange o

Duat Atvazine

for
0 I seed spacing

Extend oual At I Seecing o

) Spray Map TXT ¢ - Notepad FUr eine Karte im txt-Format:

File Edit Format View Help . . . o )
roundup formulal extend+roundup dual Identifizieren Sie die Behandlungen fur jede Parzelle in
formulal dual  Funglcide3 extend einem raumlichen oder Rasterlayout.

extend fungicide3+dual roundup formulal
dual extend dual roundup . . . . .
fungicide3 roundup formulal fungicide3+dual « Parzellen, die sich in derselben Reihe befinden, werden

| durch ein Tabulatorzeichen getrennt.

« Diein den Texteditor eingegebenen Informationen
Tegend
]

werden genau so in Mirus angezeigt, wie sie

extend [} n Notes .
roundup | formulal | troundup | v [ - geschrieben wurden.
formulal dual fungicide3 extend
extend fungicide3 roundup formulal SRR
+dual e
dual extend dual roundup Y tere
TN Ronge fow
& fungicide3
fungicide3 roundup formulal +dual
L2

FUr eine aus einer Testdesign-Software exportierte Karte:

« Verwenden Sie zum Exportieren der Karte ein .csv-
Format.

« Befolgen Sie die Softwareanweisungen fur den Export
der elektronischen Datenerfassung.

Software vorbereiten 7
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1.3.1 Behandlungskarten importieren

i MIRUS Hauptmeni )

,8 @\ @ % é;,?

JTT\\ Z 2

Feld-Applikation Fortsetzen Feldmappen Setup Diagnose
@ sample map

Gnss Plugin
Attachment  verbinden

Verbundene Plugins

Neue Feldmappe

Neue leere Feldmappe

Nachdem Sie eine Behandlungskarte erstellt haben,
importieren Sie diese in Mirus.

1. Offnen Sie Mirus.
2. Klicken Sie auf Feldmappen.

3. Tippen Sie auf das Neu-Symbol 54, um eine neue
Karte zu erstellen.

4. Tippen Sie auf Feldmappe aus Datei importieren.

5. Suchen Sie die gewlnschte Kartendatei. Offne Sie sie.

Feldmappe aus Datei importieren =&

Import der Feldkarten 1 von 1

appenbezeichnung 16 Product Test

Beschreibung Importiert aus: Q:\Technical Communications\Documents in Progre
[0 Doppelreihen (importierte Karte wird Fillparzellen enthalten)

Fahrt Range v Reihe Row

Reihenanzahl

Startreihe .

Fahrtenanzahl
Startfahrt

FahrtschrittgréBe ReihenschrittgréBe

16

EEE]

Software vorbereiten

6. Uberprufen Sie, ob Mirus die Informationen erkennt
und so interpretiert, wie von Ihnen vorgesehen.

7. Tippen Sie auf den Weiter-Pfeil €.
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ey SETEEER Mirus zeigt den Bildschirm Feldmappen verwalten an.

Feldmappen Feldmappen durch @l sortieren: Name |

asample map
Erstellt: 8/23/2022

Test Map 1

Erstallt: 10/11/2022 1:52:12 PM o

G i \Test Map 1\Test Map 1.hmf @ 1

10~

Fahrtenanzahl: 10 Reihenanzahl 10
Navigations Informationen

Latzta Position: 1, 1
Voraussichtliche Fertigstellung: 0%

view map
Crstellt: 11/3/2022

Software vorbereiten 9
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2 Alvo-Feldspruher einrichten

Der Alvo-Feldspruher verwendet einen robusten Tablet-Computer, der mit einem Systemcontroller
verbunden ist. Der Systemcontroller ist mit den Aktuatormodulen verbunden und ermaoglicht die
Steuerung von bis zu 24 Magnetspulen oder Aktuatoren, die das Spruhgerat aktivieren.

2.1 Systemteile

Die Systemteile sind in der folgenden Tabelle aufgelistet.

TEILENUMMER | Menge Beschreibung Hinweise/Verwendungszweck Foto/Zeichnung
N/A 1 H2-Aktuatormodule Ein Gehause mit zwei darin montierten |

mit Verkabelung Aktuatormodulen. Die Aktuatormodule

und Anschlissen im sind mit Anschlusssteckern in der

Gehause GCehausewand verbunden.

o« FUrden Anschluss an den
Systemcontroller dient ein
CAN-Verbinder am Gehause.

o FUrden Anschluss an die
am Spruhgerat befindlichen . : [
Aktuatoren dient ein '
Deutsch-Steckverbinder.

25030 1 H2-Systemcontroller Der Systemcontroller ist die
mit RAM-Halterung primare Schnittstelle zwischen dem 2 o
und zwei Halbrund- Tablet-Computer und den anderen "
kopfschrauben Komponenten im System.

15332 1 HM8 12V DC- Das Stromkabel verbindet

Stromkabel, 20 Fu3 den Akku (oder eine andere
12-V-Gleichstromquelle) und den
Systemcontroller.

31754 1 HM8 CAN- Die Abschlussschaltung dient
Abschlussschaltung zur Sicherung des ungenutzten
CAN-Verbinders an der Aul3enseite
des Gehauses.

Alvo-FeldspruUher einrichten M
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TEILENUMMER | Menge Beschreibung Hinweise/Verwendungszweck Foto/Zeichnung

25797 1 HM800 CAN- Das CAN-Kommunikationskabel wird
Verlangerungskabel mit dem Systemcontroller Uber das

8 Fufl lange CAN-Patchkabel an der
Kupplung verbunden.

28941 1 HM800 CAN- Das CAN-Kommunikationskabel, das

Patchkabel, 8 Fui3 von der Unterseite des Gehauses mit
dem CAN-Kommunikationskabel an
der Kupplung verbunden ist.

15374 1 HM8 HMA-400 Die Remote-Eingabetaste stellt eine
Remote-Eingabetaste | Verbindung zum Systemcontroller her
und Kabelsatz und ermoglicht es dem Bediener, das

Spruhgerat manuell zum Starten oder
Stoppen auszuldsen.

20363 1 HM8 USB CAN- Das CAN-Konverterkabel verbindet den |
Konverterkabel Tablet-PC mit der Systemsteuerung.

31664 1 8 AWG, 25 Fuf3 Stromkabel vom Akku zum

Kupplungsbereich

31665 1 8 AWG-Stromkabel, Das Stromkabel, das von der

8 Ful3 Unterseite des Gehauses mit dem
Hauptstromkabel an der Kupplung
verbunden ist.

31686 Variiert | H2-Aktuator2-Modul | H2-Aktuator2-Modul zur Steuerung der

Magnetspule.

27736 Alvo-Lizenz

Alvo-FeldspruUher einrichten
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TEILENUMMER | Menge Beschreibung Hinweise/Verwendungszweck Foto/Zeichnung
27753 GNSS-Lizenz

31735 1 Souriau-Steckerkappe | Abdeckung fur das Steckerende des
CAN-Kabels.
31734 1 Souriau- Abdeckung fur das Buchsenende des
Buchsenkappe CAN-Kabels.

Alvo-FeldspruUher einrichten 13
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2.2 Schaltplan und Anschlusse

Das System erfordert folgende Anschlusse fur acht Ausleger:

Feldspriiher — 8 Ausleger

15374
REMOTE

\

27092 USB-CAN

CABLE
15352 25030 SYSTEM
POWER CONTROLLER TABLET
CABLE
23237 SERIAL
CABLE
25797 25"
CAN CABLE
15322
ACTUATOR
CABLE
| |
[ wswa ] [ wsw2 ] [ ean | [ Aactr ] [ Ac2 ] 15322
ACTUATOR
[ ACTUATOR2 MODULE 1 | CABLE
[ wsw3 ] [ swa ] [ power | [ Aact3 | [ Acta |
15322
ACTUATOR [—
15332 CABLE
POWER
CABLE 15322
ACTUATOR
20 AMP CUSTOMER CABLE
FUSE BATTERY
26867 GROUND
POWER PINS 7,11,
BLOCK 14
31666
mar | e
CAN CABLE CABLE MOUNT
31665 8' 26965
POWER FEMALE
CABLE DEUTSCH
31664 25' TO
POWER SOLENOIDS
CABLE - FOLLOW
PINOUT
.
Verbindungen

Schritt Kabel

Verbindet

USB-CAN-Kabel

Das Tablet und den Systemcontroller

Remote-
Eingangskabel

Den Systemcontroller

Alvo-FeldspruUher einrichten
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Schritt Kabel

Verbindet

Den Akku oder die Stromquelle und den

3 12-V-Gleichstromkabel Systemcontroller
Den Systemcontroller und einen der CAN-Anschllsse an
< chuHz el der Unterseite des Aktuatormodulgehauses
5 CAN- Den nicht verwendeten CAN-Anschluss an der Unterseite
Abschlussschaltung des Aktuatormodulgehauses
Den Deutsch-Steckverbinder
Aktuatoren am . . .
6 Sprihgerat (Siehe Kapitel 2.3 Kabelverbindungen der Aktuatoren on
page 15.)
7 LUz Den passenden Verbinder am Aktuatorgehause
Steckverbinder
8 Gehausemasse Die Aktuatoren an den Auslegern des Spruhgerats

2.3 Kabelverbindungen der Aktuatoren

Die Aktuatormodule im Gehause sind mit dem Deutsch-Stecker in der Gehausewand verbunden. Die
folgende Tabelle beschreibt die Verkabelung fur diesen Anschluss.

Verkabelung fir den Deutsch-Steckverbinder

Kontaktbelegung

gteesci\el::;?:éers Signal :g-ebfeondzul- Anschluss Kontakt E:Ib-elfarbe
1 Ausleger 1 Aktuator 1 1 1 Rot

2 Ausleger 5 Aktuator 1 1 2 Schwarz

3 Ausleger 2 Aktuator 1 2 1 Rot

4 Ausleger 6 Aktuator 1 2 2 Schwarz

5 Ausleger 3 Aktuator 1 3 1 Rot

6 Ausleger 7 Aktuator 1 3 2 Schwarz

7 Masse Schwarz

8 Ausleger 4 Aktuator 1 4 1 Rot

Alvo-FeldspruUher einrichten
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Kontaktbelegung

gte:ca\e/::;?:éers Signal :yf-ehrdeondzm- Anschluss Kontakt Erb- elfarbe
9 Ausleger 8 Aktuator 1 4 2 Schwarz
10 Ausleger 9 Aktuator 2 1 1 Rot

n Masse Schwarz
12 Ausleger 13 Aktuator 2 1 2 Schwarz
13 Ausleger 10 Aktuator 2 2 1 Rot

14 Masse Schwarz
15 Ausleger 14 Aktuator 2 2 2 Schwarz
16 Ausleger 11 Aktuator 2 3 1 Rot

17 Ausleger 15 Aktuator 2 3 2 Schwarz
18 Ausleger 12 Aktuator 2 4 1 Rot

19 Ausleger 16 Aktuator 2 4 2 Schwarz
20 Ausleger 17 Aktuator 3 1 1 Rot

21 Ausleger 21 Aktuator 3 1 2 Schwarz
22 Ausleger 18 Aktuator 3 2 1 Rot

23 Ausleger 22 Aktuator 3 2 2 Schwarz
24 Ausleger 19 Aktuator 3 3 1 Rot

25 Ausleger 23 Aktuator 3 3 2 Schwarz
26 Ausleger 20 Aktuator 3 4 1 Rot

27 Ausleger 24 Aktuator 3 4 2 Schwarz

Alvo-FeldspruUher einrichten
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Sie bendtigen folgende Materialien, um die Aktuatoren
mit dem Deutsch-Steckverbinder zu verbinden:

« Abisolierer

o Deutsch-HDT-48-00-Crimpzange (Abbildung links).

Hinweis: Fur Anweisungen zum Einstellen und Verwenden
der Crimpzange offnen Sie YouTube und geben Sie
folgende Adresse ein: www,youtube.com/MagXcaNVwpvi.

So verbinden Sie die Aktuatoren mit dem Deutsch-
HDP26-24-355N-Steckverbinder:

« Verwenden Sie die Informationen aus
der Kontaktbelegungstabelle (siehe 2.3
Kabelverbindungen der Aktuatoren on page 15),
um den Deutsch-HDP26-24-35SN-Steckverbinder zu
belegen.

« Die Kontakte 7,11 und 14 kénnen zur Aktuatororerdung
verwendet werden.

« Verbinden Sie den Deutsch-Steckverbinder mit dem
passenden Verbinder am Gehause.

« Die Zeichnung links zeigt die physische Anordnung der
Kontakte im Deutsch-Steckverbinder.

2.4 GNSS/GPS-Empfanger einrichten

Der GNSS-/GPS-Empfanger muss maoglicherweise fur die Kommunikation mit Mirus konfiguriert werden.
Befolgen Sie die Anweisungen fur Ihren GNSS-/GPS-Empfanger.

Befolgen Sie folgende Schritte am Empfanger:

« Aktivieren Sie GGA.

« Aktivieren Sie VTG.

« Stellen Sie die Ausgaberate auf 5 Hz ein.

« Deaktivieren Sie andere NMEA-Nachrichtentypen.

Sie mussen Mirus auch fur die Kormmunikation mit GNSS/GPS konfigurieren.

Wenn die Verkabelung vollstandig und verbunden ist, schalten Sie Inren Empfanger und den Alvo-
Feldspruher ein. Verbinden Sie Ihren Empfanger.

2.4.1 Den GNSS-/GPS-Empfanger verbinden
So verbinden Sie Ihren GNSS-/GPS-Empfanger:

1. Offnen Sie Mirusvon Ihrem Windows-Desktop aus. Mirus &ffnet den Hauptmenubildschirm.

2. Trennen Sie alle Plugins.

Alvo-FeldspruUher einrichten 17
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i iMiiRUS Hauptment —

Feld-Applikation Fortsetzen Feldmappen Setup Diagnose
a sample map
[FE——— PO
i ==
Alvo Gnss. Plugin

Attachment  verbinden

Verbundene Plugins

#n MiRUS

GNSS-Zusatzgerat

Applicator >

WA
#

E G B 2

Einstellungen Merkmale Gerdte Info

o MIRUS

GNSS-Zusatzgerat

GNSS-Einstellungen

GNSS-Portdetektor

GNSS-Portdetektor

Starten Sie das COM-Port-Erkennungstool, um
den NMEA-COM-Port zu ermitteln.

[{ COM-Port-Erkennung

H N M

E G B ?

Merkmale Gerdte Info

o
E

Alvo-FeldspruUher einrichten
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3. Tippen Sie auf Setup.

8 C® %P ——

4. Tippen Sie auf GNSS-Zusatzgerdt.

Tippen Sie auf dem Bildschirm Setup > GNSS-
Zusatzgerat

5. auf GNSS-Portdetektor > COM-Port-Erkennung.

Mirus offnet das Feld GNSS Porterkennung und erkennt
die AnschlUsse.

18
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Wenn die COM-Anschlusserkennung abgeschlossen ist, sehen Sie den Namen jedes
Anschlusses, seine Verfugbarkeit und Baud-Rate sowie den Status der NMEA-Nachrichten. Der
verwendete Anschluss wird durch das ausgewahlte Optionsfeld angezeigt.

GNSS-Porierkenntng So kdnnen Sie einen anderen Anschluss verwenden:
Anschlis... Verfigbar  Baud Status
o @ B RN Wi @i hgreiara 1) 6. Wahlen Sie einen Anschluss aus, den der Empfanger
_ _ verwenden soll. Beachten Sie, welcher Anschluss das
R il il ZurUcksetzen kalibriert. (Siehe 4.1.1 Offsets kalibrieren
coms ® 4800 FEHLGESCHLAGEN — Keine NMEA-Strings erkannt . on page 30)
® COM10 @ 4800  ERFOLGREICH - NMEA gefunden unter 4800 Baud @| ) . .
S = e Hinweis: Wenn Sie QOS G/\/.SS—Attachm?nt zum ersten
Mal verwenden, wdhlen Sie den Empfdanger aus, den
coms ® 4800 FEHLGESCHLAGEN - Keine NMEA-Strings erkannt (@) S/'e Verwender) méchten.
comg . 4800 FEHLGESCHLAGEN — Keine NMEA-Strings erkannt .
; ‘ 7. Tippen Sie auf das Hakchen-Symbol 4, um den
h e ausgewahlten Anschluss anzuwenden.
Ausgewihltes Die folgenden Einstellungen werden automatisch
Optionsfeld ausgefullt, mit Ausnahme der Offsets:
Hikchen-Symbol « Erfassungsmodus: Parzellenereignisse

« Erfassungszyklen: Nein
« Zusatzliche Ausldseaktion: Keine
o Auslose-Ursprung: Antenne

« Empfangertyp: Generisch

2.4.2 Alvo-Feldspruher und GNSS-Attachment hinzufugen

& hiRUS Hauptmenu So fugen Sie den Alvo-Feldpriher und das GNSS-
Attachment in Mirus hinzu:

1. Tippen Sie auf dem Mirus-Hauptmenubildschirm auf
Plugin verbinden.

paadd
‘ z5
|

—

Notizerfassung Fortsetzen Feldmappen Setup
a sample map

A

Plugin
verbinden

Verbundene Plugins

Alvo-FeldspruUher einrichten 19



() HarvestMaster

BY JUNIPER SYSTEMS

Feldspruher Benutzerhandbuch

2. Tippen Sie auf Gerate.
- 3 Tippen Sie auf Alvo. .
4. Tippen Sie auf das Hakchen-Symbol &7

Generic GNSS-
Harvest Notizenerf...

Alvo

s vl

z8 Neben Alvo ist ein grunes Hakchen zu sehen.
LIS E =
i 5. Tippen Sie auf Plugin verbinden.
Abve Plugin
verbinden
Verbundene Plugins

o Ippenme o Anosugeraste

7. Tippen Sie auf GNSS Attachment.

w ‘ @ 8. Tippen Sie auf das Hakchen-Symbol <.
| | B

GrainGages™ Gerdte Anbaugerite
4.6.0-dev.0.2863 2.1.0-beta s
Conditional Gnss
Action Attachment

Anbaugerite l—

Alvo-FeldspruUher einrichten 20
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" = Neben dem GNSS Attachment ist ein grines Hakchen zu
e sehen.
Gnss Plugin

Attachment verbinden

Verbundene Plugins

2.4.3 Empfanger-Offset eingeben

Tippen Sie auf dem Bildschirm Setup > GNSS-Zusatzgerat.
1. auf GNSS-Einstellungen.

o MiRUs

GNSS-Zusatzgerat

GNSS-Einstellungen

GNSS-Zusatzgerdt

GNSS-Portdetektor

NMEA-Konsole

NTRIP %

& NN
¢ ¢ B ¢
Einstellungen Merkmale Gerate Info

2. Geben Sie den Vorne/Hinten Offset ein.

£ RS Setup

GNSS-Zusatzgerst

= GNSS-Zusatzgerat

GNss-Portdetektor

NMEA Konsole:

NTRIP

Portname Vorne/Hinten-Offset Zustzliche Ausldseaktion

0 Kein(e)
Meter

©Beschreibung
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Bildschirm GNSS-Einstellungen

Einstellung Beschreibung und Optionen

Geben Sie den Abstand zwischen der mittleren Kuppel der GNSS-Antenne
und Ausleger 1 ein, dem ersten Ausleger, der wahrend der Fahrt in die
Parzelle gelangt.

Vorne/Hinten Offset « Verwenden Sie positive Zahlen fur Gerate, die sich vor der GNSS-
Antenne befinden.

. Verwenden Sie negative Zahlen fur Gerate, die sich hinter der GNSS-
Antenne befinden.

Geben Sie den Abstand zwischen der GNSS-Antenne und der Mittellinie
(seitlich) der Ausrustungsschwade ein.

. Verwenden Sie positive Zahlen flr Gerate, die sich rechts von der
Links-/Rechts-Offset Antenne befinden.

. Verwenden Sie negative Zahlen fur Gerate, die sich links von der
Antenne befinden.

Rechts und links werden durch die Fahrtrichtung des Fahrers bestimmt.

Verwenden Sie ein MafR3band zur Bestimmung der Offsets, um den Abstand von den Stellen am Boden
direkt unter den unten aufgefuhrten Elementen zu ermitteln.

1. Ausleger 1 zur Mitte des GNSS-/GPS-Empfangers. Dies gibt den vorderen/hinteren Offset an.

2. Die GNSS-/GPS-Empfangerantenne zur Mitte der Arbeitsausristung. Dies gibt den Links-/Rechts-
Offset an.

Messen Sie so genau wie moglich, auch wenn sich der Empfanger in der Luft und der Ausleger in
Bodennahe befindet.

Hinweis: Der Offset ist ein fester, realer Wert. Passen Sie den Offset-Wert nicht klinstlich an, um die
Spruhplatzierung auszurichten, da dies zu Fehlern beim Andern der Geschwindigkeiten fahren kann.

2.4.4 NMEA-Nachrichten vom GNSS/GPS-Empfanger anzeigen
So zeigen Sie die NMEA-Nachrichten vom GNSS-/GPS-

B Empfanger an:
GlleS-Zu;ai;geﬁt ; -
1. Offnen Sie den Bildschirm Setup > GNSS-
GNSS-Zusatzgerat Zusatzgerat.
N Einstellungen ) 2. Tippen Sie auf NMEA-Konsole.
GNSS-Zusatzgerdt
GNSS-Portdetektor
NMEA-Konsole
NTRIP o g |
# NN
H € B 7
Einstellungen Merkmale Gerdate Info
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Mirus zeigt die NMEA-Konsole an.

i MIRUS

s
GNSS-Einstellungen

GNSS-Portdetektor

NMEA-Konsole |

NTRIP

GNSS-Zusatzgerat

SGPGSAA3,07,02,2627,0904,15, .., 1.8,1.0,15%13
$GPVTG,0.00,T,0.00,M,0.00,N,0.00,K*4E
SGPGGA,120425.51,4145.082026431,N,11148.712709204,W,2,05,1.5,0,M,0,M, 45
§GPGSAA,3,07,02,2627,0904,15,,,,,,1.81.0,1513
3GPVTG,0.00,T,0.00,M,0.00,N,0.00,K*4E
SGPGGA,120425.60,4145.082026431,N,11148.712709204,W,2,05,1.5,0,M,0,M,*47
SGPGSAA3,07,02,2627,0904,15,,,,,,1.81.0,1513
$GPVTG,0.00,T,0.00,M,0.00,N,0.00,
§GPGGA,120425.70,4145.082026431,N,11148.712709204,W,2,05,1.5,0,M,0,M, *46

HarvestMaster
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3 Einstellungen in Mirus definieren

3.1 Aktuatoren einrichten
So richten Sie die Aktuatoren in Mirus ein:

1. Offnen Sie Setup > Applicator > Aktor in Mirus.

i MiRUS

 Applicator

Ausleger 1 =
Aktuatorfunktion

Zusatzaktor 1.1 Name

Ausleger 2

Boom ‘Ausleger 1
Ausleger 3

(¥) Beschreibung (¥) Beschreibung
Ausleger 4
Ausleger 5 Zusatzaktor 1.1 Status- Zusatzaktor 1.1 Status-

Name Offen Name SchlieRen
Ausleger 6

Aus ‘ ‘Eln ‘
Ausleger 7

(¥) Beschreibung (¥) Beschreibung
Ausleger 8

5 G B ?

Einstellungen Merkmale Gerate Info

H N M

2. Legen Sie die gewUnschten Werte fur jeden Auslegeraktuator fest.

Auslegeraktuator
Element Standardwert Beschreibung
StandardmaBig ist jeder Ausleger als inaktiv definiert
(auf Keiner gesetzt). Wahlen Sie die Aktuatorfunktion
aus.
. Keiner: Inaktiver Ausleger
Aktuatorfunktion Keiner . Ausleger: Aktiver Anwendungsausleger

Luft: Schalter fir den manuellen Modus in Mirus
zum Offnen der Luftzufuhrmagnetspule

Waschen: Schalter fur den manuellen Modus
in Mirus zum Offnen der Magnetspule fur die
Waschlésungszufuhr

Einstellungen in Mirus definieren
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Element

Standardwert

Beschreibung

Zusatzaktor 1.1 Name

Reihenfolge der
Ausleger

Passen Sie den Namen jedes Aktuatorauslegers an.
Der Standardname der Ausleger entspricht ihrer
Reihenfolge, d. h. Ausleger 1. Vielleicht nennen Sie
lhren Furchenbehandlung oder Bandbehandlung.
Hinweis: Wenn Ausleger umbenannt werden, kann
der Name nicht in Ausleger # geandert werden.

Zusatzaktor 1.1 Status-
Name Offen

Aus

StandardmaBig wird der offene Aktuator nicht mit
Strom versorgt. Sie kdnnen den Namen dieses Feldes
anpassen.

Zusatzaktor 1.1 Status-
Name Schlie3en

Ein

StandardmaBig wird der geschlossene Aktuator mit
Strom versorgt. Sie kdnnen den Namen dieses Feldes
anpassen.

3.2 Spruher-Offsets definieren

Wenn Sie die Ausleger vermessen, um die Offset-Werte zu bestimmen, beginnen Sie mit dem ersten
Ausleger in Fahrtrichtung. Der fUhrende Ausleger ist immer Ausleger 1in Mirus. Die Offset-Messung fur
Ausleger Tist immer O, da es sich um Ihren Start-Messpunkt handelt. FUr alle anderen Ausleger messen Sie
den Abstand zwischen dem jeweiligen Ausleger und dem davor. Wenn der Abstand zwischen Ausleger 1
und Ausleger 2 beispielsweise 10 cm betragt, geben Sie als Abstand des Auslegers 2 den Wert 4 ein.

So definieren Sie die Spruher-Offsets in Mirus:

1. Offnen Sie Setup > Applicator > Offsets in Mirus.

i MIRUS

System

Firmware

Ausleger 1 Abstand

Applicator

Ausleger 2 Abstand Ausleger 3 Abstand

0

[10.2 10.2

Zentimeter

(© Beschreibung

Zentimeter Zentimeter

(© Beschreibung (© Beschreibung

Ausleger 4 Abstand

Ausleger 5 Abstand Ausleger 6 Abstand

HF N M

2. Geben Sie die Anwendungseinstellungen ein, wie in der folgenden Tabelle erlautert.

Einstellungen in Mirus definieren
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Element

Definition

Auslegers 1 Abstand

Immer auf O setzen. Ausleger 1 sollte immer in Fahrtrichtung zeigen.

Abstande der Ausleger
2-24

Stellen Sie den Abstand fur alle Ausleger ab Ausleger 2 auf den
tatsachlich gemessenen Abstand zwischen einem Ausleger und dem

nachsten ein.

3.3 Spruhersystem definieren

So richten Sie die Aktuatoren in Mirus ein:

1. Offnen Sie Setup > Applicator > System in Mirus.

i MIRUS

Aktor

Offsets

Firmware

Angeschlossene Module

o 2 [

(©) Beschreibung

Applicator

Leerungsdauer

Millisekunden

(%) Beschreibung

Prime-Dauer

Millisekunden

(¥) Beschreibung

Schaltfliche ,Gezielte
Bewdsserung” anzeigen

i

(©) Beschreibung

Stop On-Timer

(© Beschreibung

Stoppen Sie die Vorlaufzeit

Millisekunden

(© Beschreibung

Vorlaufzeit starten

Millisekunden

(© Beschreibung

& N M

Konfiguration des Feldsprihers

Element

Definition

Angeschlossene Module

Jedes Modul kann acht Ausleger tragen. Legen Sie die Anzahl der

Module fest.

. 1:Bis zu 8 Ausleger
. 2:Biszu 16 Ausleger
o 3:Bis zu 24 Ausleger

Einstellungen in Mirus definieren
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Konfiguration des Feldspriihers

Element

Definition

Leerungsdauer

Stellen Sie die Zeitspanne ein, die jeder Ausleger beim Durchlaufen der
Waschlésung auslosen soll (bis zu 30.000 ms).

Prime-Dauer

Stellen Sie die Dauer zur Vorbereitung jedes Auslegers ein. Die hier
eingestellte Dauer gilt fur alle aktiven Ausleger.

Schaltflache Gezieltes
Bespruhen anzeigen

Wenn diese Option aktiviert ist, erscheint die Schaltflache Gezieltes
Besprihen im Hauptmenl und ermaoglicht die Steuerung einzelner
Ausleger.

Vorlaufzeit strarten

Zeit, die benotigt wird, um den gewlnschten Strom oder das
gewlnschte Anwendungsmuster zu erreichen.

Stoppen Sie die
Vorlaufzeit

Zeit, die benétigt wird, um den Strom oder das Anwendungsmusters zu
stoppen.

Stop On-Timer

Wenn diese Option aktiviert ist, schaltet sich jeder Ausleger aus, wenn
die eingestellte Zeit abgelaufen ist, und nicht, wenn das Ende der
Parzelle erreicht ist.

3.4 Firmware-Versionen Uberprufen

Die Firmware-Version jedes Aktuatormoduls wird angezeigt. Stellen Sie sicher, dass alle Module Uber die
gleiche Firmware-Version verfugen.
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4 System kalibrieren
4.1 Alvo-Feldspruher und das GNSS-Attachment kalibrieren

Bei richtiger Kalibrierung arbeitet der Alvo-Feldspriher mit unterschiedlichen Geschwindigkeiten und mit
Parzellen und Gangen unterschiedlicher Gréi3e.

Um den Alvo-Feldspruher und das GNSS-Attachment zu kalibrieren, kalibrieren Sie die Offsets und richten
Sie das Spruhgerat aus.

4.1.1 Offsets kalibrieren

Sofern keine Systemanderung stattfindet, ist eine Kalibrierung im Allgemeinen nur einmal erforderlich. Die
folgenden Anderungen erfordern eine Neukalibrierung:

« Umstellung des GNSS-/GPS-Empfangers auf ein anderes Modell. Fihren Sie eine Neukalibrierung
durch, um auf Anderungen bei der Konmunikationsverzogerung zu reagieren.

« Einsatz des Spruhgerats mit einer anderen Zugmaschine, Umpositionierung der GNSS-/GPS-
Antenne oder Neukalibrierung des GNSS/GPS. Fuhren Sie eine Neukalibrierung durch, um auf
Anderungen bei den Offsets zu reagieren.

« Neue Magnetspulen, Aktuatoren, Dusen oder Anderung des Systemdrucks. FUhren Sie eine
Neukalibrierung durch, um auf die Anderungen zu reagieren.

FUhren Sie vor der Kalibrierung folgende Schritte durch:

1. Stellen Sie sicher, dass alle Magnetspulen oder Aktuatoren in gutem Zustand sind. Klebrige oder nicht
vollstandig schlieBende Ventile beeintrachtigen Ihre Anwendung und erschweren die Kalibrierung
erheblich.

2. Uberprufen Sie, ob eine ordnungsgemaBe Ausschaltung stattgefunden hat. Schalten Sie den
Ausleger oder die Spruhduse ein und warten Sie vor dem Ausschalten, bis das Produkt abgegeben
wird. Stellen Sie sicher, dass das Produkt in weniger als einer Sekunde aufhort, zu flieRen.

3. Magnetventile sollten sich so nah wie maéglich an den Dusen befinden, um die Schlauch- oder
Rohrlange, die mit Produkt unter Druck steht, zu begrenzen. Wenn sich unnoétig viel Produkt im
Schlauch oder Rohr befindet, dauert es langer, bis das System mit dem Spruhen aufhort.
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Vordere/hintere Offsets verifizieren

Verifizieren Sie den vorderen/hinteren Offset, um sicherzustellen, dass die in Mirus empfangenen und
angezeigten GPS-Empfangerstandorte mit den Standorten in Ihrem Feld Ubereinstimmen, die auf der
elektronischen Karte dargestellt sind. (Informationen zum Einstellen des vorderen/hinteren Offsets finden
Sie unter 2.4.3 Empfanger-Offset eingeben on page 21)

So verifizieren Sie den vorderen/hinteren Offset:

1. Importieren Sie eine Karte mit mehreren Bereichen in Mirus. (Siehe 1.3.1 on page 8)

2. Erstellen Sie eine AB-Linie unter Verwendung der tatsachlichen Parzellenabmessungen.
« Wahlen Sie im Bildschirm Feldmappen verwalten die Option AB-Linie aus.
« Geben Sie die Parzellenabmessungen im AB-Linienassistenten ein.

« Positionieren Sie Ausleger 1am Rand der ersten Parzelle (Bereich 1, Reihe 1 auf der Mirus-Karte).

AB-Linienassistent

A-Punkt Ortung
DGPS
B-Punkt Geschwindigkeit
4175136158, -111.81188766 0.00 km/h
Peilung
0,0
(2) Field Corner
299m
A
(© Ficld Adjustment
Ausleger 1
©onss-offsets Referenzpunktl !
o @4 i 1,2 1,3 1,4 1,5
» "
(@) Feldabmessungen 9

3. Markieren Sie die Position von Ausleger 1 mit einer Fahne oder einem Pfahl im Boden.
(Referenzpunkt 1)

Tippen Sie auf Erfassen Punkt A. Tippen Sie auf den Weiter-Pfeil
5. Drehen Sie die Zugmaschine um 180 GCrad.
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6. Positionieren Sie die Zugmaschine so, dass
Ausleger 1 mit der Grundlinie der Parzelle in Mirus

aaaaaaaaaaaa
0.00 km/h

¢ Ubereinstimmt.

< Grundlinie der Parzelle

|cAina wiviothoon

7. Messen Sie vom Ausleger 1 bis zum zuvor gesetzten Pfahl. Geben Sie die Messung an.

. Der vordere/hintere Offset ist korrekt, wenn Ausleger 1 mit dem zuvor eingestellten Pfahl
Ubereinstimmt (innerhalb der GPS-Genauigkeitsebene, normalerweise 1-4 cm).

« Wenn der Ausleger und der Pfahl nicht innerhalb der GPS-Genauigkeit Ubereinstimmen,
bearbeiten Sie den vorderen/hinteren Offset in die entsprechende Richtung und wiederholen
Sie die Schritte 2-7, bis der Offset korrekt ist.

Um die Offset-Messung in Mirus anzupassen (2.4.3 Empfanger-Offset eingeben on
page 21), geben Sie die Kombination aus der Halfte des Abstands zwischen der
Bodenmarkierung und dem Ausleger sowie den aktuellen Offset-Abstand ein.

Wenn der Offset zu klein ist, wlrde sich Ihre
’ , , Bodenmarkierung dort befinden, wohin der Mauszeiger
A g zeigt.

| I

Position der
Bodenmarkierung
bei zu kleinem
Offset.

N Wenn der Offset zu grof3 ist, wlrde sich lhre
- Sr— Flaggenmarkierung dort befinden, wohin der Mauszeiger

¢ T~ zeigt.
T Position der

Bodenmarkierung
; bei zu groBem
v Offset.

4.1.2 Die Anwendung auf die Parzellen ausrichten

Wenn Sie die vorderen/hinteren Offsets verifiziert haben, Uberprifen Sie, ob der Sprihvorgang beginnt,
wenn der Ausleger in die Parzelle fahrt, und stoppt, wenn er die Flache verlasst. Drei SchlUsselfaktoren — die
GNSS-Genauigkeit, die GNSS-Kommunikationsverzéogerung und die Start-/Stopp-Vorlaufzeit — beeinflussen,
wie prazise der Spruhstrahl ausgerichtet werden kann, damit er beginnt, wenn der Ausleger in die Parzelle
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fahrt, und stoppt, wenn er die Parzelle verlasst.

GPS-/GNSS-Genauigkeit

Die Genauigkeit des GNSS-/GPS-Empfangers beeinflusst, wie gut sich das Spruhgerat an der
Parzelle aurichtet. Mirus kann eine Fehlausrichtung aufgrund mangelnder Genauigkeit des GNSS-/
GCPS-Empfangers nicht ausgleichen. Beispielsweise weist ein System mit einem RTK-Empfanger,
der eine Genauigkeit von 2 cm bietet, eine Abweichung von bis zu 2 cm in beide Richtungen

auf. Es konnte bis zu 4 cm abweichend wirken. Berucksichtigen Sie die Genauigkeit Ihres GNSS-
Empfangers, wenn Sie die Anwendung innerhalb Ihrer Parzelle ausrichten.

GNSS-/GPS-Kommunikationsverzogerung

Unter typischen Bedingungen sind GNSS-Signal-, Kabel- und Verstarkerverzogerungen unbedeutend.
Wenn ein Bediener jedoch eine Kommunikationsverzdgerung ausgleichen méchte, ist das in diesem Feld
moglich. Die Mafeinheit ist in Millisekunden.

Start-/Stopp-Vorlaufzeit

Die Mechanik des Aktuators verursacht eine leichte Verzogerung zwischen dem Zeitpunkt, zu dem
Mirus das Signal zum Starten/Stoppen der Produktanwendung sendet, und dem Zeitpunkt, zu dem die
Anwendung des Produkt tatsachlich beginnt oder endet. Mirus bietet Einstellungen zum Anpassen der
Vorlaufzeit fUr den Start und das Stoppen des Auslegers. Siehe 3.3 Spriihersystem definieren on page
27 Die genaue Zeitspanne fur den Beginn und das Ende der Anwendung kann unterschiedlich sein.

Start-/Stopp-Vorlaufzeiten in Mirus verifizieren

So kalibrieren Sie die Anwendung ordnungsgemas:

1.

Erstellen und importieren Sie eine Karte mit 2 Bereichen und 10 Reihen, die mehrere Behandlungen
umfasst.

Laden Sie die Behandlungen in das Spruhgerat. (Siehe 5.1 Kartenauswahl und -behandlung
einrichten on page 38)

Bereiten Sie die Ausleger vor. Stellen Sie sicher, dass sich keine Luft im System befindet.

Erstellen Sie eine AB-Linie. (Befolgen Sie die Schritte 1-9 unter 5.3 Automatischen GNSS-/GPS-
Zyklus verwenden on page 42)

Markieren Sie die Position von Ausleger 1 mit einer Fahne oder einem Pfahl im Boden.

Fahren Sie zwei Durchgange (vorzugsweise mit der Geschwindigkeit, mit der Sie das Produkt
anwenden werden). Markieren Sie, wo das Anwendungsmuster beginnt und endet.

Wenn die Anwendungsmuster nicht genau wie erwartet Ubereinstimmen, finden Sie in der folgenden
Tabelle wahrscheinliche Probleme und Hinweise zu Anpassungen, die Sie in den Mirus-Einstellungen
vornehmen koénnen. Andern Sie die Start-/Stopp-Vorlaufzeit wie unter 3.3 Spruhersystem definieren on
page 27 beschrieben.
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Anwendungsbe-
schreibung

Mogliche Ursache(n)

Abbildung

Mirus-
MaBnahme

Beginn: verfruht
(vor Befahren der
Parzelle)

Ende: verfruht
(vor Verlassen
der Parzelle)

Dauer: korrekt

Staffelung:
rackwarts

. Sowohl die Start- als
auch die Stopp-
Vorlaufzeit ist zu lang
eingestellt.

o Der Offset ist zu kurz.
(Unwahrscheinlich)

Ermitteln Sie anhand lhrer
Fahrgeschwindigkeit

die Ursache des
Problems. Fahren Sie

mit unterschiedlichen
Geschwindigkeiten.

« Wenn die
Anwendung
bei héherer
Geschwindigkeit
langer dauert, ist
die Start-/Stopp-
Vorlaufzeit zu lang.

. Bleibt die Staffelung
bei unterschiedlichen
Geschwindigkeiten
konstant, ist der
Offset zu kurz.

Verringern Sie
die Start-/Stopp-
Vorlaufzeit.

Oder erh6hen Sie
den vorderen/
hinteren Offset.

Beginn:
verspatet

Ende: verspatet
Dauer: korrekt

Staffelung:
vorwarts

. Sowohl die Start- als
auch die Stopp-
Vorlaufzeit ist zu kurz
eingestellt.

« Der Offset ist zu
lang eingestellt.
(Unwahrscheinlich)

Ermitteln Sie anhand lhrer
Fahrgeschwindigkeit

die Ursache des
Problems. Fahren Sie

mit unterschiedlichen
Geschwindigkeiten.

. Wenn die
Anwendung
bei héherer
Geschwindigkeit
langer dauert, ist
die Start-/Stopp-
Vorlaufzeit zu kurz.

. Bleibt die Staffelung
bei unterschiedlichen
Geschwindigkeiten
konstant, ist der
Offset zu kurz..

Erhéhen Sie die
Start-Vorlaufzeit.

Erhohen Sie die
Stopp-Vorlaufzeit.

Oder erhéhen Sie
den vorderen/
hinteren Offset.

System kalibrieren

34



Feldspruher Benutzerhandbuch

Wahrscheinliche Start-/Stopp-Probleme

() HarvestMaster

BY JUNIPER SYSTEMS

Anwendungsbe-

schreibung

Mogliche Ursache(n)

Abbildung Mirus-
MaBnahme

Beginn: verfruht
Stopp: korrekt
Dauer: zu lang
Staffelung: N/A

Die Start-Vorlaufzeit des
Auslegers ist zu lang.

Der Start der Anwendung
dauert weniger lang als
die festgelegte Start-

Vorlaufzeit.

Verringern Sie die
Start-Vorlaufzeit
in Mirus.

Start: korrekt
Stopp: verspatet
Dauer: zu lang
Staffelung: N/A

Die Stopp-Vorlaufzeit des
Auslegers ist zu kurz.

Das Stoppen der

Anwendung dauert
weniger lang als die
festgelegte Stopp-

Vorlaufzeit.

Erhohen Sie die
Stopp-Vorlaufzeit.

Beginn:
verspatet

Ende: korrekt
Dauer: zu kurz
Staffelung: N/A

Die Start-Vorlaufzeit des
Auslegers ist zu kurz.

Es dauert langer, bis sich
der Aktuator bewegt und
die Anwendung erfolgt,
als die festgelegte Start-

Vorlaufzeit.

Erhohen Sie die
Start-Vorlaufzeit.

System kalibrieren
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Anwendungsbe-
schreibung

Mogliche Ursache(n)

Abbildung

Mirus-
MaBnahme

Start: korrekt
Ende: verfruht
Dauer: zu kurz
Staffelung: N/A

Die Stopp-Vorlaufzeit ist
zu lang.

Es dauert weniger lang,
bis sich der Aktuator
bewegt und die
Anwendung erfolgt, als
die festgelegte Stopp-
Vorlaufzeit.

Verringern Sie die
Stopp-Vorlaufzeit.

Beginn: verfruht
Ende: verspatet
Dauer: zu lang
Staffelung: N/A

Die Start-Vorlaufzeit ist
zu lang und die Stopp-
Vorlaufzeit ist zu kurz.

Verringern Sie die
Start-Vorlaufzeit.

Erhohen Sie die
Stopp-Vorlaufzeit.

Beginn:
verspatet

Ende: verfruht
Dauer: zu kurz
Staffelung: N/A

Die Start-Vorlaufzeit ist
zu kurz und die Stopp-
Vorlaufzeit des Auslegers
ist zu lang.

Erhohen Sie die
Start-Vorlaufzeit.

Verringern Sie die
Stopp-Vorlaufzeit.

System kalibrieren
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5 Behandlungen anwenden

Dieser Abschnitt enthalt Anweisungen fur die Feldanwendung. Stellen Sie sicher, dass die Kalibrierung und
Systemeinrichtung bereits abgeschlossen sind.

Nachdem Sie eine Karte ausgewahlt und Behandlungen eingerichtet haben, richten Sie das System
fUr den automatischen oder manuellen Zyklus ein. Der automatische Zyklus 16st das Spruhsystem
automatisch mithilfe von GNSS/GPS aus.

5.1 Kartenauswahl und -behandlung einrichten

Offnen Sie sowoh! fur den manuellen als auch den automatischen GNSS-/GPS-Zyklus die Karte und
identifizieren Sie die Behandlungen. Jedes Alvo-Aktuatormodul kann ein oder zwei Produkte gleichzeitig
applizieren. Wenn Sie einem Aktuatormodul drei oder mehr Produkte zugewiesen haben, wird ein
Behandlungsproblem angezeigt.

So richten Sie die Karte und Behandlungen ein:
B 0 eprew  _ o x| 1. Offnen Sie Mirus.
2. Tippen Sie auf Feldmappen @

8 ) TN L
P @ @ % fa??ﬁg

Feld-Applikation Fortsetzen Feldmappen Setup Diagnose
a

3. Wahlen Sie die Karte aus.

i MIRUS

Feldmappen —r

Feldmappen verwalten

4. Tippen Sie auf Appliator-Setup.

Feldmappen

l:l a sample map
Erstellt: 8/23/2022 Test Map 1

Test Map 1

Erstelit: 10/11/2022

[] viewmap
Erstellt: 11/3/2022

Erstellt: 10/11/2022 1:52:12 PM

10
\Test Map 1\Test Map 1.hmf @ 1
-10

‘ iy Feld-Applikation. ‘ (& Fortsetzen ‘ 3R, AB-Linie ‘

m]GNSS-Verlaquuhen H Wz Applikator-Setup,
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Behandlungskennung

JUN Product

Behandlungskennung ! Ausleger

I Product Aktuatormodul 1

Anwendungsmodus 1A

EE] -

Zielfahrgeschwindigkeit

4 4 D

Kilometer pro Stunde 5 E

Behandlungskartierung

Behandlungen

B

<<+—[Tippen
Sie hier,
um einem
Ableger eine
Behandlung
hinzuzufugen.

5.2 Behandlungskonflikte l6sen

) HarvestMaster

BY JUNIPER SYSTEMS

Im Fenster Behandlungskennung werden alle von Ihnen
definierten Behandlungen angezeigt. Sie konnen jeweils
nur eine auswahlen.

5. Wahlen Sie die Behandlungserkennung aus.

Im Beispiel links wurde die Karte aus einer .csv-Datei
importiert und die Spalte trug die Bezeichnung
,Product”.

Wenn die Karte aus einer txt-Datei importiert worden
ware, ware die Kennung ,Id 1%

6. Tippen Sie auf das Hakchen-Symbol

Mirus zeigt das Fenster Behandlugnszuweisung mit
allen Behandlungsnamen aus der Kartendatei an, die
einer Ausleger-Nummer zugeordnet sind, und zwar in
alphanumerischer Reihenfolge.

Eventuelle Konflikte werden mit einem roten
Ausrufezeichen gekennzeichnet. (Siehe 5.2
Behandlungskonflikte l6sen on page 39)

7. So andern Sie die Reihenfolge oder Platzierung in den
Auslegern:

Tippen Sie auf die Behandlung, die Sie verschieben
maochten.

Tippen Sie 7.
Die Behandlung wird in der anderen Spalte
angezeigt und die Auslegernummer bleibt leer.

Wiederholen Sie diesen Vorgang, um einen leeren
Ausleger zu erstellen.

Wahlen Sie in der rechten Spalte die nicht
zugewiesene Behandlung aus.

Tippen Sie auf den Pfeil fur den leeren Ausleger,
dem die Behandlung zugewiesen werden soll.

8. Wenn die Behandlungen mit den richtigen
Auslegernummern aufgefuhrt sind, tippen Sie auf das
Hakchensymbol

Wenn demselben Aktuatormodul mehr als zwei Produkte zugewiesen sind, markiert Mirus die Produkte
mit roten Ausrufezeichen in der Spalte Ausleger im Fenster Behandlungszuweisung.

So l6sen Sie den Konflikt auf dem Bildschirm Behandlungszuweisung:

Schlie3en Sie das Fenster Behandlungszuweisung.

2. Wahlen Sie die mit der Behandlung verknupfte Karte auf dem Bildschirm Feldmappen verwalten

aus.

3. Tippen Sie auf Anzeigen.

Tippen Sie unter Attribut auf Product.

Behandlungen anwenden
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5. Suchen Sie in der Karte nach drei oder mehr Produkten, die demselben Aktuatormodul zugewiesen

wurden.
16 Product Test
I I I Legende
H H H DGr‘alnGage—Daten
- Beobachtungsnotizen
G G G G
-Schnellnctizen
F F F F
E E E E
Attribut
D D D D
Y Kennungsfilter
C C C [}
m.l“ Product
o e B B wﬂ Range, Row
At+B+C A A A
P — )

Drei Produkte, die demselben
Aktuatormodul zugewiesen sind.

6. Tippen Sie auf das Hakchen-Symbol &7,

Tippen Sie auf Applikator-Setup.

8. Tippen Sie im Fenster Behandlungserkennung auf Product und tippen Sie auf das Hakchensymbol

ae -

9. Suchen Sie die Konfliktgruppe(n), die durch rote Ausrufezeichen gekennzeichnet sind. Jedes
Aktuatormodul kann bis zu zwei Produkte gleichzeitig applizieren.

Behandlungskartierung

Behandlungskennung

Ml Product

Anwendungsmodus

l Auto | Manuell

Zielfahrgeschwindigkeit

4

Kilometer pro Stunde

! Ausleger

Aktuatormodul 1

11 A

Behandlungen

Behandlungen anwenden

Cruppe von
Produktkonflikten

40



Feldspruher Benutzerhandbuch

Behandlungskartierung
Behandlung; g ! Ausleg Behandlungen
Bl Product Aktuatormodul 1 B
Anwendungsmodus 1A
) |
c
Zielfahrgeschwindigkeit
4 4 D
Kilometer pro Stunde 5 E
6 F
176G
8 H
N
Behandlungskartierung
Behandlungs} g A g Behandlungen
m,! Product 8 H M
Aktuatormodul 2
Anwendungsmodus
9 1
iy i
10 J
Zielfahrgeschwindigkeit —
11 K
4 |
Kilometer pro Stunde 12 L
13 B €t——
14 N
15 O
)
N

Behandlungen anwenden

10.
1.

12.

13.
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\

Tippen Sie auf ein Produkt (aus einer Konfliktgruppe).

Tippen Sie auf den Pfeil >, um das Produkt in die
Spalte Behandlungen zu verschieben. Dadurch wird
der Platz neben der Auslegernummer leer.

Wiederholen Sie diesen Schritt fur jede
Konfliktgruppe.

Tippen Sie auf ein Produkt in der Spalte
Behandlungen.

Tippen Sie auf ein leeres Feld in einem anderen Modul
in der Spalte Ausleger.

Hinweis: Wenn in keinem anderen Modul ein leeres
Feld vorhanden ist, verschieben Sie ein Produkt aus
einem anderen Modul in die Spalte Behandlungen.
Jetzt haben Sie zwei Produkte in der Spalte
Behandlungen. Tauschen Sie dann das jedem
Produkt zugewiesene Modul aus.

Nachdem Sie die Produktkonflikte geldst haben,
verschwinden die roten Ausrufezeichen.

14.

Tippen Sie auf das Hakchen-Symbol €7,

4]
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5.3 Automatischen GNSS-/GPS-Zyklus verwenden

Nachdem Sie eine Karte ausgewahlt und Behandlungen eingerichtet haben, kbnnen Sie das System
fUr den automatischen oder manuellen Zyklus einrichten. Der automatische Zyklus |6st das Spruhgerat
automatisch mithilfe von GNSS/GPS aus.

Mirus verwendet die AB-Linie, um die Positionen der Parzellen auf dem Feld zu berechnen und das
Spruhgerat beim Befahren einer Flache automatisch zu starten und beim Verlassen einer Parzelle
automatisch zu stoppen.

1. Tippen Sie im Bildschirm Feldmappen verwalten auf
AB-Linie, um den AB-Linienassistenten zu &ffnen.

Feldmappen verwalten

Feldmappen

Test Map 1

Test Map 1 v
Erstellt: 10/11/2022 Erstellt: 10/11/2022 1:52:12 PM @ o

(e i \Test Map 1\Test Map Lhmf i

[] viewmap Fahrtenanzahl: 10 Reihenanzahl 10 230
Erstelit: 11/3/2022

l i Feld-Applikation

‘ (& Fortsetzen H BR AB-Linie ‘

=
Im GNSS-Verlauf laschen A8 applikator-Setup

AB-Linienassistent 2. Geben Sie die Parzellenabmessungen ein.

Parzellenabmessungen 3. Tippen Sie auf den Weiter-Pfeil ©2 um diese Daten zu
Gassenlinge (m) Speichem.

3

Parzellenldnge (m)

20

Row Width {cm)
30

Rows Per Plot

2

Stacked Plots

o
| ;
C

< A-Punkt Erfassung 4. Positionieren Sie Ausleger 1 zum Befahren am Rand
der ersten Parzelle (Bereich 1, Reihe 1).

Breitengrad Léngengrad
41,7512777  -111,8118785 . 5. Tippen Sie auf Erfassung A-Punkt.
Geschwindigkeit Ortung N . . . .
0.00 m/s DGPS 6. Tippen Sie auf den Weiter-Pfeil -~ .

Field Corner Location

|

Unten links

‘ % Erfassung 'A'-Punkt
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< B-Punkt-Erfassung

Entfernung von 'A"
0.00 m

0.0°

Breitengrad Léngengrad
41,7512777 -111,8118785
Geschwindigkeit Ortung
0.00 m/s DGPS

Peilung von 'A'

B Capture Orientation

Oben links

‘ % Erfassung 'B'-Punkt

() HarvestMaster
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7. Legen Sie eine Peilung fest, indem Sie entweder
eine Peilung eingeben (falls bekannt) oder indem Sie
mehrere Parzellen Uber das Feld verschieben, um den
Punkt B zu erfassen.

So geben Sie eine Peilung ein:

« Tippen Sie auf das Bearbeiten-Symbol 4.

o Geben Sie Ihre manuelle Peilung von A ein.

« Tippen Sie auf den Weiter-Pfeil €.

So erfassen Sie Punkt B:

« Verschieben Sie mehrere Parzellen Uber das Feld.
« Tippen Sie auf Erfassung B-Punkt.

« Tippen Sie auf den Weiter-Pfeil 3.

Die Peilung ist genauer, wenn zwischen dem A-Punkt und
dem B-Punkt ein groRer Abstand besteht. Wenn diese
Punkte mit kurzer Entfernung erfasst werden, kann die
Peilung fehlerhaft sein.

Im AB-Linienassistenten konnen Sie die A- und B-Punkte, die Peilung, die Feldecke, die Feldanpassung, die
GNSS-Offsets und die Feldabmessungen sehen.

8. Ziehen Sie das Spruhgerat aus dem Feld zurUck.

AB-Linienassistent

A-Punkt

B-Punkt

Peilung

(~) Field Corner

41.75134110,-111.81188766

41.75136158, -111.81188766

Corner

Ortung
DGPS
Geschwindigkeit
O.OIEIkm/ h
.';i;,.q: 2 i

A

.z} : 0.76 m

Behandlungen anwenden
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@ MIRUS Feldmappen

Feldmappen verwalten

Feldmappen

[[] @samele map

Erstellt: 8/23/2022 Test Map 1

Test Map 1 .
Erstellt: 10/11/2022 Erstellt: 10/11/2022 1:52:12 PM @ o
[ i \Test Map 1\Test Map Lhmf i
- 10+

Fahrtenanzahl: 10 Reihenanzahl 10

[] viewmap
Erstellt: 11/3/2022

ung: 0%

(& Fortaetzen ‘ I R A Linie

‘ iy Feld-Applikation

]
[m GNSS-Verlauf Idschen

A Applikator-Setup

BEEO WO

NEU Anzeigen Léschen Kopieren Exportieren

Ernte-Setup Test Map 1

1. Was ist |hr Startstandort

“EN* “Em=

Fahrt Reihe

T Id
0 O

3. Navigationstyp auswahlen

2. Richtung auswihlen

l:l Zufallige Navigation aktivieren

Datenquellen

C

Merkmale

Behandlungen anwenden
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9. Tippen Sie auf das Hakchen-Symbol 9, um die
AB-Linie zu speichern.

Mirus zeigt den Bildschirm Feldmappen verwalten an.

Befolgen Sie auf dem Bildschirm Ernte Setup folgende
Schritte:

10. Wahlen Sie lhre Startposition aus.
1. Wahlen Sie eine Richtung aus.
12. Wahlen Sie einen Navigationstyp aus.

13. Tippen Sie auf den Weiter-Pfeil £

Befolgen Sie auf dem Bildschirm Datenquellen folgenden
Schritt:

14. Tippen Sie erneut auf den Weiter-Pfeil £

44
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Befolgen Sie auf dem Bildschirm Applikatorkonfiguration

folgende Schritte:

15. Wahlen Sie Auto.
16. Tippen Sie auf das Hakchen-Symbol .

Hinweis: Der manuelle Betrieb wird im folgenden
Abschnitt behandelt.

Anwendungsmodus

o [T

Zielfahrgeschwindigkeit

25

Kilometer pro Stunde

©

Mirus zeigt den Kartenbildschirm an.

16 Product lest

%/ Applicator

Distance to 1, 1

13.12« 21 |22 [23 2,4 |25 |DGPS
360.0°

e

‘ System

e

Applicator

Boom 1 Boom 2 Boom 3 Boom 4
of | ona] [0 | ona] [To | ona] [0 | onal

Boom 5 Boom 6 Boom 7 Boom 8

Off Oon@ Off Oon@ ‘ Off On@ off Onﬂ}
| E @ !Iyll Product ﬂ
s c

In der Quadranten-Ansicht konnen Sie vier Informationsabschnitte sehen. Wenn Sie die raumliche Ansicht
in Inrem Quadranten-Ansicht-Setup verwenden, werden Diagramme standardmaflig mit der Bezeichnung
,Bereich, Zeile" angezeigt. Sie konnen jedoch aus einer Liste verschiedener raumlicher Attribute auswahlen,
indem Sie in diesem Quadranten auf die Schaltflache Raumliches Attribut tippen. Um behandelte
Parzellen visuell von anderen zu unterscheiden, wahlen Sie das raumliche Attribut ,Behandlung” oder ,1d 1*
mit dem grinen Symbol fur benutzerdefinierte Eigenschaften & aus.

So beginnen Sie, wenn Sie bereit sind:
17. Tippen Sie auf Start =~

Das System beginnt sofort mit der Produktanwendung, wenn Ausleger 1die erste Parzelle erreicht.

18. Bewegen Sie sich mit Ihrer Zielgeschwindigkeit in die Parzellen hinein und durch sie hindurch. Mirus
|6st die Spruher automatisch aus.

Behandlungen anwenden 45
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5.4 Abgedeckten Anwendungsbereich l6schen

Wenn Sie wahrend des Tests mehrere zeitlich festgelegte Anwendungen mit derselben Karte durchfUhren,
mochten Sie moglicherweise die Farbe entfernen, die den bereits abgedeckten Anwendungsbereich
anzeigt. Standardmafig bleibt der abgedeckte Bereich unbegrenzt sichtbar.

o MIRUS

Feldmappen Feldmappen durchff&]

[[] 2sample map
Erstelt: 8/23/2022

Test Map 1

Test Map 1

Erstellt: 10/11/2022

[] viewmap
Erstelt: 11/3/2022

Erstellt: 10/11/2022 1:52:12 PM @ 10
(= i \Test Map 1\Test Map 1.hmf i
~10-
enanzahl 10

Weiter?

Sie sind dabei, den Abdeckungsverlauf in der GNSS-Feldansicht zu laschen.
Das kann nicht riickgéngig gemacht werden. Bist du dir sicher, dass du

weitermachen willst?

o

16 Product Test

o)

Applikator

Ausleger 1 Ausleger 2 .

I Aus | Emi‘ I Aus | Einﬂ\

Ausleger 3 Ausleger 4

FUhren Sie auf dem Bildschirm Feldmappen verwalten
folgende Schritte aus:

1. Tippen Sie auf GNSS Verlauf I6schen.

Mirus fragt, ob Sie sicher sind.

2. Tippen Sie auf OK.

Behandlungen anwenden
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# MIRUS 16 Product Test

%/ applicator

System | Applikator
Ausleger 1 Ausleger 2 .

Aus Ena Aus fna

Ausleger 3 Ausleger 4

1 Jr2 1,3 [1,4

- Auslosung unterbrechen
@

Die Farbe des abgedeckten Bereichs wird entfernt.

5.5 Anwendungszyklus unterbrechen

i MiRUS 16 Product Test

‘g Az

LU System | Applikator

Ausleger 1 Ausleger 2

Aus En@ Aus Ein@

Ausleger 3 Ausleger 4

Anwendungszyldus-abbrechen?

. Mdochten Sie den aktuellen Anwendungszyklus abbrechen?

T

Anwendungszyklus abgebrochen
= g€

Anwendungszyklus abgebrochen. Méchten Sie die Auslésung wieder
aktivieren oder zum Hauptmenii zuriickkehren?

L&'ﬁ%!ie ???!39!‘,?1 [Naﬁ‘ml’audi!ﬂ [ Hammu]

Wenn Sie die Anwendung mitten in der AusfUhrung
stoppen. Sobald Sie anhalten, stoppt der Ausleger.

1. Tippen Sie auf die Schaltflache Zyklus.

Mirus fragt, ob Sie den Anwendungszyklus abbrechen
maochten.

2. Tippen Sie auf Beenden.

Der Warnhinweis Anwendungszyklus abgebrochen wird
angezeigt.

Szenario 1. Anwendung ab der aktuellen Parzelle
fortsetzen.

In manchen Situationen setzen Sie die Anwendung von
dort fort, wo Sie aufgehdrt haben.

Behandlungen anwenden
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1. Tippen Sie auf Aktuelle Plot.
2. Tip

pen Sie auf Auslésung weider aufnehmen

wieder aufnehmen

e T - 3. Fahren Sie weiter. Die Anwendung wird dort wieder
i e ol & & aufgenommen, wo Sie aufgehdrt haben.

Szenario 2: Daten fUr den aktuellen Test verwerfen und
Anwendung bei der nachsten Parzelle fortsetzen.

In manchen Situationen werden Sie die Anwendung
fortsetzen und diese Parzelle verwerfen.

1. Tippen Sie auf Nachste Plot.

2. Tippen Sie auf den Kompass, um Ihre Position zu
180.0° [ P Y 3"3&‘-:/'; . o al’]derﬂ

Kompass
3. Tippen Sie auf die Parzelle, bei der Sie mit der
1. was st hr Sartstandorta rene? (=] 3 =] 1 [ Anwendung beginnen mochten. Das grine Kastchen
aoi E— zeigt die nachste zu befahrene Parzelle an.
nE 7.2 7.3 7.4 A'
6,1 6,2 6,3 6,4 Q ‘b
51 5 2 5 3 5 4 \v/
al Wz W3 wa 3. Navigationstyp auswihlen
3,1 3,2 3,3 3,4 I I]I m
21 22 23 24 [-J
1,1 1,2 L3 1,4 | m III m
L]

|2 = —— D] W sorgeron 8 @

4. Uberprufen Sie die Fahrtrichtung. Uberprifen Sie das
Fahrtmuster.

5. Tippen Sie auf das Hakchensymbol @,

Behandlungen anwenden 48



Feldspruher Benutzerhandbuch

HarvestMaster

BY JUNIPER SYSTEMS

\J

© MIRUS 6 Prod
Distance to 3, 1 o
2.23n DGPS
43.0° indigket

@1 | 4.00km/h

- Auslosung unterbrechen
@ |

o L

5.6 Anwendung pausieren

o MIR!]S 6 Prod

Distance to 5, 1
Ortung

2.609;'1 6,2 |63 |54 |6,5 DGPS
35.9 fi=\Y ighei

0.00 km/h

‘g Applicator ‘
o Bl
POl System | Applikator
Ausleger 1 Ausleger 2 l
Ausleger 3 Ausleger 4
B8] G rosuct| @[ &
o i T il
. L 4 C
B B
A A l

@) 0 (2]

‘ &/ npplicator ‘
PO System | Applikator

Ausleger 1

Ausleger 2 l

Ausleger 3 Ausleger 4
Al |55 (57 a5 7a | 515
| P| G rroduee| B | #
F F F
E E E
Auslosung wieder aufnehmen D D I
J
& = L
T52jm c c
S
X e @ 0 £
o MiRUS 6 Prod =
- 6,1 |6,2 |63 [6,4 |65 =
Distance to 5, 1 me ‘g Applicator .|
4.60 1% | 2%
0.0° iedi ol < | #
0 00 km/h LU System | Applikator
Ausleger 1 Ausleger 2 l
1152 |53 |54 55 Ausleger 3 Ausleger 4
B | B| G produce| B | #
F F F
E: E .
Auslosung wieder aufnehmen o D I
:05 4,1 s 4,3 |44 |45 S
3Y:
i c Cc
S
e © 0 E

6. Tippen Sie auf Auslosung fortsetzen

7. Fahren Sie weiter.

Die Parzelle wird verworfen. Die Anwendung wird am
Anfang der ausgewahlten Parzelle fortgesetzt.

So unterbrechen Sie den Spruhvorgang:

1. Tippen Sie auf Auslésung unterbrechen .

2. Beenden Sie die Anwendung innerhalb der Parzelle.
Beim Einfahren in die nachste Parzelle erfolgt kein
Produktauftrag.

3. Wenn Sie bereit sind, mit der Anwendung
fortzufahren, fahren Sie mit dem Spruhgerat in die
vorherige Parzelle.

4. Tippen Sie auf den Kompass , um die Navigation zu
verifizieren.

5. Tippen Sie auf Auslésung unterbrechen

Behandlungen anwenden
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i MIRUS 16 Product Test

‘ g Applicator

Ausleger 1 Ausleger 2

e B

Ausleger 3 Ausleger 4

Zirkulieren

e.

(, HarvestMaster
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Beginnen Sie mit der Fahrt. Es wird kein Produkt
aufgetragen, bis Sie die nachste Parzelle befahren.

5.7 Manuellen Zyklus verwenden

Beim manuellen Zyklus wird das Spruhgerat durch Drucken der Remote-Eingabetaste ausgelost. Stellen
Sie sicher, dass die Remote-Eingabetaste mit dem Systemcontroller verbunden ist.

@ MIRUS Feldmappen

Feldmappen verwalten
Feldmappen

[[] @samele map
Erstellt: 8/23/2022

Test Map 1
Test Map 1 «
Erstellt: 10/11/2022 Erstellt: 10/11/2022 1:52:12 PM @ o
[ i \Test Map 1\Test Map Lhmf i
[] viewmap Fahrtenanzahl: 10 Reihenanzahl 10 £90%
Exstelt: 11/3/2022 z

ung: 0%

(& Fortaetzen ‘ I HA ae-Linie

‘ iy Feld-Applikation

]
[m GNSS-Verlauf Idschen

A Applikator-Setup

BEEO WO

NEU Anzeigen Léschen Kopieren Exportieren

Ernte-Setup Test Map 1

1. Was ist Ihr Startstandort

“EE™ =EE-

Fahrt Reihe

T Id
S m

2. Richtung auswihlen 3. Navigationstyp auswihlen

I:l Zuféllige Navigation aktivieren

Behandlungen anwenden

FUhren Sie auf dem Bildschirm Feldmappen verwalten
folgende Schritte aus:

1.

Tippen Sie auf Feld-Applikation.

Befolgen Sie auf dem Bildschirm Ernte Setup folgende
Schritte:

2.

3.
4
5

Wahlen Sie |hre Startposition aus.
Wahlen Sie eine Richtung aus.
Wahlen Sie einen Navigationstyp aus.

Tippen Sie auf den Weiter-Pfeil .

50



Feldspruher Benutzerhandbuch

Datenquellen

Merkmale

Applikatorkonfiguration

Anwendungsmodus

o ]

Behandlungen anwenden
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Befolgen Sie auf dem Bildschirm Datenquellen folgenden
Schritt:

6. Tippen Sie erneut auf den Weiter-Pfeil €.

Befolgen Sie auf dem Bildschirm Applikatorkonfiguration
folgende Schritte:

7. Tippen Sie auf Manuell.
8. Tippen Sie auf das Hakchen-Symbol .
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Wenn Sie die raumliche Ansicht in Ihrem Quadranten-Ansicht-Setup verwenden, werden Diagramme
standardmafig mit der Bezeichnung ,Bereich, Zeile" angezeigt. Sie kdbnnen aus einer Liste verschiedener
rdumlicher Attribute auswahlen, indem Sie in diesem Quadranten auf die Schaltflache Raumliches Attribut
tippen. Um behandelte Parzellen visuell von anderen zu unterscheiden, wahlen

Sie das raumliche Attribut ,Behandlung” oder ,Id 1* mit dem grinen Symbol fur benutzerdefinierte
Eigenschaften @ aus.

i MiRUS 16 Product Test

‘y Applicator

o x| 3
System

Aktoren Applikator

Ausleger 1 Ausleger 2

I Aus ‘ Einﬂ‘ | Aus ‘ Einﬂ\

Ausleger 3 Ausleger 4

Zirkulieren

So beginnen Sie, wenn Sie bereit sind:

1. Tippen Sie auf Start =
2. Tippen Sie auf die grune Zyklusschaltflache , um mit der Spruhanwendung fur die Parzelle zu
beginnen. -

3. Fahren Sie wahrend des Spruhens durch die Parzelle.
4. Tippen Sie auf die rote Zyklusschaltflache , um die Spruhanwendung zu stoppen.

5. Fahren Sie weiter durch die Parzellen und nutzen Sie die Remote-Eingabetaste, um den
Spruhzyklus ein- und auszuschalten.

Manuelles Spriihen

Schaltflachenstatus Bedieneraktion Spruhphase

‘ Start Eingabe drucken Beginnen Sie am Rand der Parzelle.

o j Eingabe driicken dBieegllar;rr\Zeenugle mit der Spruhanwendung fur
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Schaltflachenstatus Bedieneraktion

Spruhphase

Fahren Sie wahrend des Spruhens durch die

Fahren Parzelle.
] y Eingabe driicken 3’;?ppp;$2e5|||: die Spruhanwendung am Ende
Fahren Sie weiter durch die Parzellen und
Fahren nutzen Sie die Remote-Eingabetaste, um

das Spruhgerat ein- und auszuschalten.
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6 Informationen exportieren

Mirus kann erfasste Informationen exportieren, damit Sie auf unterschiedliche Weise mit den Daten
arbeiten kédnnen.

6.1 Kartendaten
Sie konnen Kartendaten einschlieBlich verschiedener wichtiger Positionen exportieren.

Wahlen Sie auf dem Bildschirm Feldmappen verwalten die Karte aus, aus der Sie Daten exportieren
mochten.

i MiRGs Feldmappen — =

Feldmappen verwalten

Fetdmappen o

I:l a sample map
Erstellt: 8/23/2022 Test Map 1

Test Map 1 :
Erstellt: 10/11/2022 Erstellt: 10/11/2022 1:52:12 PM ﬁ e
1

Speicherort: C:\HarvestMaster\Mirus\Maps\Test Map 1\Test Map 1.hmf

view map Fahrtenanzahl: 10 Reihenanzahl 10 e
Erstellt: 11/3/2022 Navigations Informationen
Letzte Position: 1, 1
Voraussichtliche Fertigstellung: 0 %
i Feld-Applikation f_\}; Fortsetzen ’ % AB-Linie

‘ @\ Applikator-Setup

ey
GNSs-Verlauf Ischen

E s @ W o
Ll
NEU Anzeigen Léschen Kopieren Exportieren

A
|

1. Tippen Sie auf Exportieren.

Mirus zeigt das Exportfeld an.

2. Aktivieren Sie den Schieberegler Erweitert.

Datenausgabeordner
|C:\HarvestMaster\Mirus\Exports\Test Map 1.csv
Kennungen V A
Range,Row
Plotid

Erweiter —
9
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3. Aktivieren Sie das Kontrollkastchen Alle auswéhlen,
Datenausgabeordner um alles auszuwahlen.

|C:\HarvestMaster\Mirus\Exports\Test Map 1.csv | Durchsuchen ‘4_

Die exportierten Informationen werden als .csv-Datei mit
dem Namen der von Ihnen ausgewahlten Karte unter C:\
Range,Row HarvestMaster\Mirus\Exports\ gespeichert. Verwenden
Plotid Sie die Schaltflache Durchsuchen, um einen anderen

Speicherort auszuwahlen.
Merkmale Erweitert

I, Test Weight

[CZyklusdaten berticksichtigen M Alle auswahlen

Kennungen Vv A

Mirus zeigt das Feld Der Export war erfolgreich an.

@ Export gespeichert in C:\HarvestMaster\Mirus\Exports\Test Map 1.csv 4 TI ppen Sle a Uf Offnenr um d Ie exportlerten

Informationen anzuzeigen.

Mirus offnet ein Programm zur Anzeige der .csv-Datei.

{ Bffnen ]l oK ]

0 New b broduct et - brcel £ searcn - o x
Fle  Home insert Draw Pagelajost Formuss Data Revew View Adomate Help
m Vi Ji| varejume ~
3 . s H ] x . .

il % % |
2 ns1a77s 1118118785 41751399756, -111.$11870457 25761 AsasC s “111sn8877 175129976

2 auzsiaaar ITLA1IATRS 175146375, 111811878457 w20 azsaomn ‘sz ar7sus0n

4 175147703 1108118765 41751496935, -111 811678487 aa7c a175147115 111618877 4175143894

s nsesn 1118118785 41751647020, -111 811870157 19800 nsisan ‘nenssr a7s16702

s avzsiesmn “ILA1IATRS 17517081, 111811878487 s e auzsise nansar avzsiosm

7 17517503 1108118765 41751772259, -111 811878457 1 F 4175166008 1116118877 av7sur729

B prester) 1118119785 41751335675, -111. 811670457 sm16 75172306 ‘111snsr n7s1m3568

s aumsisns ~ITLA1IATRS 4175189905, 111811578457 sas0m et “nsnsar 17518900
10 175194053 1108116765 41751962437, -111 811678487 2521 175184501 11618877 4175196204

" 2175200291 1118118785 41752005818, -111 811670157 Y M7s191198 ‘nenser a7sa00582

» aLzsaem2 “ITLA1IATRS 41757089200, 111811578457 s2s0 % arzsiamass s av.752089
1 azs2117 1118118765 41752153075, -111 811878457 6360 Lamen 175203793 1116118877 4175215308
1 1175219006 1118118785 41752211966, -111 811870157 smm 175210091 ‘1nLsnser a17s2m197

15 azssma ITLA1IATRS 1757279841, 111811878487 s2s1 azse ‘sz aLzsam

1 azszan 1108116765 4175234322, -111 811678487 2500 175222086 111618877 a7523492

7

It
19
»
21

New 16 Product Test @ P —— »

Ready T iy Unavaiable ] o - - oo

Nachfolgend wird jede fur Ihren Feldspruher spezifische Datenkategorie beschrieben, die in der .csv-Datei
enthalten ist.

Kartenexport

Feldbezeichnung Beschreibung

Applikation Offset- Die gemittelte Offset-Position von Ausleger 1 vom Zeitpunkt des
Breitengrad Befahrens bis zum Verlassen der Parzelle.

Die gemittelte Antennenposition von der Einfahrt in die Parzelle bis zum

Applikation Position Verlassen der Parzelle ohne angewendete Offsets.
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Beschreibung

Applikation AB unten links

Langengrad

Koordinaten der unteren linken Ecke der Parzelle, projiziert durch die
AB-Linie. Sie werden vom GNSS-Empfanger nicht in Echtzeit erfasst.

Start HATlhe (m) / Start
Kurs ()

(Start-Breiten-/
Langengrad)

Die Koordinaten Ihrer GNSS-/GPS-Antenne, wenn Ausleger 1in die
Parzelle einfahrt.

Ende HAThe (m)/ Ende
Kurs ()

(End-Breiten-/
Langengrad)

Die Koordinaten lhrer GNSS-/GPS-Antenne, wenn die Anwendung in der
Parzelle endet.

Start-Offset-Breiten-/
Langengrad

Die Koordinaten der linken Seite von Ausleger 1, wenn die Anwendung
in der Parzelle beginnt. Durch eine langere Start-Vorlaufzeit entfernen
sich die Koordinaten weiter von der Parzellengrenze. Wenn die Start-
Vorlaufzeit auf 200 ms eingestellt ist, liegen die Koordinaten etwa 200
ms vor der Parzellengrenze.

Wenn Sie Uberlappende Behandlungen anwenden, befinden sich
diese Koordinaten in der nachsten Parzelle und sind fur Sie nicht
sehr nutzlich. Die Koordinaten sind die Position von Ausleger 1, wenn
alle Behandlungen fur die Parzelle angewendet wurden (oder die
Anwendung abgebrochen wird).

End-Offset-Breiten-/

Die Koordinaten der linken Seite von Ausleger 1, wenn die Anwendung
in der Parzelle endet. Durch eine langere Stopp-Vorlaufzeit entfernen

Lcsicies sich die Koordinaten weiter von der Parzellengrenze.
Die Behandlungskennung, die Sie wahrend der Einrichtung des
Product Spruhgerats ausgewahlt haben. Siehe Schritt 5 unter 5.1 Kartenauswahl

und -behandlung einrichten on page 38.

Product Anwendungszeit

Die Gesamtzeit, die der jeweilige Ausleger wahrend der Fahrt durch die
Parzelle aktiv war.

Informationen exportieren
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6.2 Fehlerprotokolle

Wenn bei der Installation oder dem Betrieb des Alvo-Feldspruhers ein Problem auftritt, wenden Sie sich
an einen HarvestMaster-AufBendiensttechniker. Wenn der HarvestMaster-AulRendiensttechniker die
CrainGage-Fehlerprotokolle durchsehen muss, finden Sie diese auf Inrem Gerat gespeichert.

1. SchlieBen Sie einen USB-Stick an Ihr Tablet an.
2. Offnen Sie den Datei-Explorer.

51 - 3. Gehen Sie zu C\HarvestMaster\Mirus\ErrorLogs\Mirus
] X =i Ba- Mg Das aktuellste Fehlerprotokoll ist unter Mirus_log.txt

o | ol i | e gespeichert. Die Datei Mirus_log.txt fasst bis zu 15 MB,

L o v » This PC » Local Disk (C) > HarvestMaster > Mirus > Emorlogs > Mirus bevor Sle erneLJt alS erus_log'tXt'-l gespeIChert erd' Wenn

§ Doments O e # batemodied das nachste Mirus_log.txt voll ist, wird Mirus_log.txt.1 zu
¥Delicopds 872022 1035 Mirus_log.txt.2 und so weiter. Mirus_log.txt.9 ist das letzte
vom System verwaltete Protokoll.

£ GNSS-Diagnostics.csv
& Music 6 H2-Diagnostics.csv

= Pictures x|

[ videos

% Local Disk (C)
$WinREAgent
Dell
HarvestMaster
Intel
OneDriveTemp
Perflogs

Program Files

7 Mirus_log txt.2

Mirus_log.tct3
<) Mirus_log.txt.4
Mirus_log.tt5
Mirus_log.tct6
7] Mirus_log.txt.7
Mirus_log.tct8
Mirus_log.tct9

A

5/2/2022 4:13 PM

Wahlen Sie das Mirus_log.txt aus, das der
HarvestMaster-AuB3endiensttechniker angefordert hat.

Kopieren Sie die ausgewahlte Datei auf den USB-Stick.

Senden Sie die Datei per E-Mail an den HarvestMaster-
AuBendiensttechniker.

Program Files (x86)
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